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一种智能宠物托管设备

技术领域

本实用新型涉及宠物用品技术领域，具体为一种智能宠物托管设备。

背景技术

据统计，截止 2019 年，我国的饲养宠物的人数超过 9900 万人，相对于 2018 年，增

长速率达到了 35%，但由于现代人由于工作等各种情况，宠物主人经常不在家，因此，宠

物的看管问题成为养宠的主要矛盾。目前主要的解决方式为将宠物寄养在宠物医院，但是

宠物医院是按天计费成本较高，同时目前的新闻报道了多起宠物丢失、病毒感染事件，让

养宠人遭受经济和精神上的损失。

针对上述问题，目前市场上已经出现了宠物喂食器，该喂食器仅有单纯的投食功能，

难以满足养宠人对宠物状态的关心。

实用新型内容

针对现有技术的不足，本实用新型提供了一种高压流体相态变化测试装置，不仅解决

了宠物喂食的问题，还使得宠物主人能够实时观察宠物的动态。

为实现以上目的，本实用新型通过以下技术方案予以实现：一种智能宠物托管设备，

包括壳体，还包括

食物模块，所述食物模块包括储粮仓，所述储粮仓内设有食物拨片电机，所述食物拨

片电机连接有食物拨片，所述储粮仓底板将所述壳体分割为上下两部分；

行走模块，所述行走模块设于食物模块下方，包括万向轮和驱动电机；

感应模块，所述感应模块包括红外传感器、摄像头和信号发射器；

充电模块，所述充电模块包括设于壳体内的电池和设于壳体底部的接触式充电器；

控制模块，所述控制模块包括设于壳体内的控制器。

本实用新型的一个实施例在于，所述万向轮设于所述壳体下部分的下方，所述驱动电

机设于所述壳体下部分的上方。

本实用新型的一个实施例在于，所述食物模块还包括食物托盘，所述食物托盘设于所
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述壳体内，同时还设有滑轨和托盘电机。

本实用新型的一个实施例在于，所述食物托盘为上开口的容器。

本实用新型的一个实施例在于，所述储粮仓设有至少一个水平的出粮口，所述出粮口

设于所述食物托盘上方。

本实用新型的一个实施例在于，所述储粮仓设有至少一个向上倾斜的出粮口，所述出

粮口设于所述食物托盘上方。

本实用新型的一个实施例在于，所述充电模块还包括一个置于壳体外的外置接触式充

电器。

本实用新型具备以下有益效果：

本实用新型通过设置储粮仓、食物托盘及其附属设备，实现了储存较多食物且能够分

批次供给，延长了喂食时间；通过设置红外传感器、摄像头和信号发射器，实现了主人对

宠物的实施监控；通过设置接触式充电器，实现了自动充电，延长了续航时间。

附图说明

图 1为本实用新型结构分解示意图；

图 2为储粮仓和食物托盘结构示意图；

图 3为食物托盘结构示意图；

图 4为本实用新型结构示意图；

图中：1顶盖，2 食物拨片，3控制器，4电池，5 红外传感器，6 外置接触式充电器，

7 驱动电机，8万向轮，9 接触式充电器，10显示屏，11 食物拨片驱动电机，12储粮仓，

13 食物拨片，14出粮口，15 食物托盘，16托盘电机，17 齿轮板，18滑轨。

具体实施方式

下面将结合本实用新型实施例中的附图，对本实用新型实施例中的技术方案进行清楚、

完整地描述，显然，所描述的实施例仅仅是本实用新型一部分实施例，而不是全部的实施

例。基于本实用新型中的实施例，本领域普通技术人员在没有做出创造性劳动前提下所获

得的所有其他实施例，都属于本实用新型保护的范围。
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请参阅图 1-3，本实用新型提供一种技术方案：一种智能宠物托管设备，包括壳体，

以及

食物模块，食物模块包括储粮仓 12，储粮仓 12 内设有食物拨片电机 11，食物拨片电

机 11连接有食物拨片 13，储粮仓 12 底板将壳体分割为上下两部分；

具体的，储粮仓 12 的结构为无顶盖的容器，其底板为倾斜板，且在储粮仓 12 底板的

最低点的一侧底部设有出粮口 14，出粮口 14可设为倾斜向上或者水平角度；在靠近出粮

口 14的储粮仓 12内，设有食物拨片 13，同时食物拨片 13 靠近出粮口 14，该食物拨片 13

由食物拨片电机 11 驱动。由于宠物粮基本上为固体颗粒，因此在互相的摩擦作用、且没

有外力的作用下，宠物粮不会从出粮口 14 溢出，当开启食物拨片电机 11时，食物拨片 13

转动，对宠物粮施加一个向外的力，在该力的作用下，宠物粮从出粮口 14溢出。

同时，还设有食物托盘 15，该食物托盘 15 设于储粮仓 12 下方，其结构为无顶盖的容

器，食物托盘 15 底侧下方设有滑轨 18，对应的，食物托盘 15底部设有滑轮，使得食物托

盘 15 能够在滑轨 18 上滑动，食物托盘 15的一侧面还设有齿轮板 17，上面设有一排或者

数排牙齿，对应的，食物托盘 15一侧设有托盘电机 16，该托盘电机 16 上连接有驱动齿轮，

且驱动齿轮与齿轮板 17上的牙齿相互匹配。当食物托盘 15 上盛装有宠物粮或者宠物将宠

物粮吃完后，开启托盘电机 16，随着托盘电机 16 的转动，在驱动齿轮的带动下，食物托

盘 15开始运动。

在本实施例中，出粮口 14 为水平设置，同时为了使食物拨片 11 更好的对宠物粮施加

力，将食物拨片 11 设置为扇叶形状的曲状叶片；同时为了防止宠物直接吃储粮仓 12 内的

食物，设有将储粮仓 12覆盖的顶盖 1。

行走模块，行走模块设于食物模块下方，包括万向轮 8和驱动电机 7；

具体的，万向轮 8 设于壳体的底部，其还设有制动装置，驱动电机 7 主要是为了驱动

该万向轮 8，在本实施例中，驱动电机 7 为编码电机。

感应模块，感应模块包括红外传感器 5、摄像头和信号发射器；

具体的，红外传感器 5 设于壳体周侧面上，且至少均与设置有 4个，这样的设置是为
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了初略的观察宠物的位置，摄像头设于壳体的周侧面上，至少设有 1个。为了节约电能，

延长装置的工作时间，信号发射器为 4G 信号发射器，还设有信号接收器，信号接收器通

常为 PC 电脑和移动终端，对于不在家的养宠人来说，信号接收器通常为移动终端，便于

随时了解宠物的具体情况。

在本实施例中，为了判断宠物食物托盘 15 中粮食的量以及宠物是否吃完粮食，在食

物托盘底部 15还设有重量传感器。

充电模块，充电模块包括设于壳体内的电池 4和设于壳体底部的接触式充电器 9，还

包括一个置于壳体外的外置接触式充电器 6。在本实用新型中，采用的电池 4、接触式充

电器 9和外置接触式充电器 4均为现有技术，因此在此不予赘述。

控制模块，控制模块包括设于壳体内的控制器 3。

具体的，控制器 3 设于壳体内，上述的感应模块、充电模块以及行走模块均与控制器

3 电连接，为了方便人机互交，在壳体上还设有与控制器 3 电连接的显示屏 10，便于养宠

人设置具体的参数。在本实施例中，控制器为 Raspberry Pi 树莓派主控开发板，其为智

能控制器，能够实现本实用新型中的控制功能。

养宠人事先将具体的投食量设置于控制器中，当宠物需要投食时，在控制器控制下，

启动食物拨片电机，食物从粗粮仓进入食物托盘，随后启动托盘电机，食物托盘开始运动

至壳体外，宠物吃完食物后，托盘电机启动，食物托盘收纳至壳体内；

当养宠人需要观察宠物动向时，在控制器控制下，开启红外传感器和驱动电机，设备

开始移动，当红外传感器检测到宠物时，开启摄像头，记录宠物的活动状态，信号发射器

将信号发射至接收端中，养宠人由此可以观察到宠物的状态。

当设备电量不足时，在控制器控制下，启动驱动电机和摄像头，设备移动至外置基础

是充电模块处，开始充电。

需要说明的是，在本文中，属于“上”、“下”等表示方位的词仅是为了更好的说明

各部件的具体位置，而不是对其进行限定，术语“包括”、“包含”或者其任何其他变体

意在涵盖非排他性的包含，从而使得包括一系列要素的过程、方法、物品或者设备不仅包
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括那些要素，而且还包括没有明确列出的其他要素，或者是还包括为这种过程、方法、物

品或者设备所固有的要素。在没有更多限制的情况下。

尽管已经示出和描述了本实用新型的实施例，对于本领域的普通技术人员而言，可以

理解在不脱离本实用新型的原理和精神的情况下可以对这些实施例进行多种变化、修改、

替换和变型，本实用新型的范围由所附权利要求及其等同物限定。


