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一种电池分类回收装置 

技术领域 

本实用新型涉及电池回收装置领域，尤其涉及一种电池分类回收装置。 

背景技术 

目前，电池是人们日常生活不可或缺的生活用品，并且电池的种类繁多，型号不一，应

用于各类电器设备中，发挥着重要的作用。但是由于电池中含有大量的有害物质，容易对环

境造成污染，危害人们的身体健康，而日常生活中的电池分类装置少之又少，并且无法对废

旧电池进行各类存放，需要人工进行分类，耗时耗力，给人们带来不必要的麻烦，并且部分

废旧电池回收装置设置有对应电池型号的投递口，但是存在部分人们可能会不按照规则进行

投递，导致无法实现分类的目的。 

申请号为 2020200296232 的实用新型专利提供了一种电池分类回收装置，其有效的实现

了电池的集中回收和智能分类，但该项技术中的电池集中箱的开口方向朝向倾斜的接收盘，

也就是说，其电池集中箱中的电池是处于水平放置的状态，因此在电池集中箱中所存放的电

池逐渐增多的情况下，后序电池可能会因电池集中箱中电池阻碍的原因无法正常的滚入电池

采集箱中。 

实用新型内容 

针对上述问题，本实用新型提供了一种电池分类回收装置，避免电池采集中所存放电池

逐渐增多的情况下，后序电池无法滚入电池采集箱中。 

本实用新型的技术方案如下： 

电池分类回收装置，包括箱体，在所述箱体的任意一侧壁上设置有投递口，所述投递口

位于箱体内部的一端安装有输送槽，输送槽位于投递口的正下方，使得电池能够从投递口中

直接掉入到输送槽中，其输送槽向下倾斜安装，使得电池可以靠自身重力向输送槽远离投递

口的一端运动，并在所述输送槽靠近投递口的一端设置有多个传感器，通过检测电池长度来
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检测电池型号，同时在所述输送槽上设置有对应不同型号电池的多个启闭门，所述启闭门通

过合页的方式安装在输送槽的底部，所述启闭门内部安装有磁铁片，对应的在所述输送槽上

安装有电磁铁，使得可通过电流控制启闭门的开启或关闭，因此当传感器检测到电池型号时，

通过对电磁铁上缠绕的线圈来控制电磁铁磁性的变化，从而使得启闭门开启，电池因自身重

力直接掉落出输送槽中，同时在每个启闭门的正下方安装有接收盘，所述接收盘倾斜向下朝

向垂直于设置有投递口的侧壁，并在所述接收盘所朝向的侧壁上安装有多个传送带，传送带

竖直向下安装，并在所述传送带的带体上并沿传送带的运行路径上依次设置有一排或两排挂

钩，其电池集中箱通过挂环挂于挂钩上，使得电池集中箱能够随着传送带的运动而运动，其

电池集中箱上设置有开口其开口朝向于整个箱体顶壁，使得掉落到接收盘中的电池能够通过

接收盘滚入电池集中箱中；与安装传送带的箱体侧壁相平行的侧壁上设置有箱门，使得可通

过开启箱门将电池集中箱中的电池取出，所述每个电池集中箱中设置有至少两层收纳空间，

并在安装有所述投递口的侧壁上焊接有一根水平的横梁，所述横梁位于接收盘的下方，并在

所述横梁上安装有多个电动推杆，每个电动推杆对应一个接收盘且位于接收盘的正下方，电

动推杆的杆头安装有伸缩板，伸缩盘向电池集中箱的方向上水平延伸，使得当电池收集箱中

靠近接收盘一端的收纳空间存放满电池后，可通过电动推杆推动伸缩板运动，使得伸缩板靠

近电池集中箱的一端位于将电池集中箱两层收纳空间隔开的隔板处，从而将电池存放与下一

收纳空间中。因此本实用新型电池集中箱采用开口向上的方式，并通过电动推杆推动伸缩板

运动，使得电池能够存放到每个收纳空间中，并且有效的避免了电池采集中所存放电池逐渐

增多的情况下，后序电池无法滚入电池采集箱中。 

进一步的，在所述设置投递口的箱体侧壁上还安装有支撑板，支撑板整体位于箱体内部

向输送槽长度方向延伸并位于输送槽的正下方，所述支撑板上安装有一根支撑柱，支撑柱顶

部安装有电机，电机转子上连接有转轴，所述转轴穿过限位门，并且限位门与转轴固定安装，

使得电机能够带动限位门旋转，其限位门位于传感器与启闭门之间的输送槽内，通过设置限
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位门，使得电池能够停留在限位门与投递口之间的输送槽内，从而能够给予传感器充分的检

测时间，当检测成果出现后，则开启限位门，使得电池通过自身的重力通过限位门。 

进一步的，在所述支撑板靠近设置有投递口的箱体侧壁的一端竖直向上设置有一根支撑

杆，所述支撑杆的顶部安装有电机，所述电机转子上安装有指针状的档位板，通过电机带动

档位板运动从而封闭或开启投递口，当箱体中电池存放满额后，电机带动档位板运动使得投

递口无法开启。 

进一步的，在所述输送槽远离设置有投递口的箱体侧壁的一端连接有输送筒，所述输送

筒竖直向下，并在输送筒出口的正下方的箱体壁上安装有抽屉状的接收盒，用于存放纽扣电

池。 

优选的，所述接收盒位于箱体外壁的一端设置有把手，便于将接收盒从箱体内部抽出。 

优选的，靠近于支撑板的接收盘焊接在支撑板上，且每个相邻的接收盘之间均焊接有连

接板，使得所有支撑板间接的固定在支撑板上。并且接收盘与输送筒竖直向下的一端也通过

连接板连接。 

进一步的，在箱体底部设置有滚筒组，所述滚筒组包括方形的框架和多个滚筒，滚筒安

装在框架内，其框架靠近箱门的一端安装在箱体底部，框架远离箱门的一端通过支柱安装在

箱体底部，使得滚筒组倾斜。从而使得传送带上安装的电池集中箱在触碰到滚筒组时，电池

集中箱上设置的挂环从挂钩上脱落，使得电池集中箱座于滚筒组上，由于滚筒组为倾斜设置，

故因电池集中箱自身重力的原因，电池集中箱自动滚动至靠近箱门的一端。 

优选的，所述传感器共有三个，沿输送槽的长度方向进行布置，并且相互之间间隔一定

的距离。 

有益效果：本实用新型实现了电池型号的自动分类收集，避免了部分废旧电池回收装置

设置有对应电池型号的投递口，但是存在部分人们可能会不按照规则进行投递，导致无法实
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现分类的目的，并且避免电池采集中所存放电池逐渐增多的情况下，后序电池无法滚入电池

采集箱中的问题。 

附图说明 

图 1 为本实用新型的整体结构示意图； 

图 2 为本实用新型的整体结构示意图； 

图 3 为本实用新型的输送槽细节示意图； 

图 4 为本实用新型的电池集中箱安装细节示意图； 

图 5 为本实用新型的电池集中箱外部结构示意图； 

图 6 为本实用新型的滚筒组细节示意图； 

图 7 为本实用新型的把手安装位置示意图; 

附图标记说明：1.箱体；2. 投递口；3. 输送槽；4. 传送带；5. 电池集中箱；6. 传感器；

7. 支撑板；8. 支撑柱；9. 支撑杆；10. 电机；11.限位门；12. 接收盘；13. 连接板；14. 输送

筒；15. 接收盒；16. 框架；17.滚筒；18.横梁；19.电动推杆；20.启闭门；21.伸缩板；22.档

位板； 23.挂钩；24.挂环；25.支柱；26.把手。  

具体实施方式 

下面结合说明书附图对本实用新型做进一步的说明。 

电池分类回收装置，包括箱体 1，在所述箱体 1 的任意一侧壁上设置有投递口 2，所述投

递口 2 位于箱体 1 内部的一端安装有输送槽 3，输送槽 3 位于投递口 2 的正下方，使得电池

能够从投递口 2 中直接掉入到输送槽 3 中，其输送槽 3 向下倾斜安装，使得电池可以靠自身

重力向输送槽 3 远离投递口 2 的一端运动，并在所述输送槽 3 靠近投递口 2 的一端设置有多

个传感器 6，通过检测电池长度来检测电池型号，同时在所述输送槽 3 上设置有对应不同型

号电池的多个启闭门 20，所述启闭门 20 通过合页的方式安装在输送槽 3 的底部，所述启闭

门 20 内部安装有磁铁片，对应的在所述输送槽 3 上安装有电磁铁，使得可通过电流控制启闭
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门 20 的开启或关闭，因此当传感器 6 检测到电池型号时，通过对电磁铁上缠绕的线圈来控制

电磁铁磁性的变化，从而使得启闭门 20 开启，电池因自身重力直接掉落出输送槽 3 中，同时

在每个启闭门 20 的正下方安装有接收盘 12，所述接收盘 12 倾斜向下朝向垂直于设置有投递

口 2 的侧壁，并在所述接收盘 12 所朝向的侧壁上安装有多个传送带 4，传送带 4 竖直向下安

装，并在所述传送带 4 的带体上并沿传送带 4 的运行路径上依次设置有一排或两排挂钩 23，

其电池集中箱 5 通过挂环 24 挂于挂钩 23 上，使得电池集中箱 5 能够随着传送带 4 的运动而

运动，其电池集中箱 5 上设置有开口其开口朝向于整个箱体 1 顶壁，使得掉落到接收盘 12 中

的电池能够通过接收盘 12 滚入电池集中箱 5 中；与安装传送带 4 的箱体 1 侧壁相平行的侧壁

上设置有箱门，使得可通过开启箱门将电池集中箱 5 中的电池取出，所述每个电池集中箱 5

中设置有至少两层收纳空间，并在安装有所述投递口 2的侧壁上焊接有一根水平的横梁 18，

所述横梁 18 位于接收盘 12 的下方，并在所述横梁 18 上安装有多个电动推杆 19，每个电动

推杆 19对应一个接收盘 12且位于接收盘 12的正下方，电动推杆 19的杆头安装有伸缩板 21，

伸缩盘向电池集中箱 5 的方向上水平延伸，使得当电池收集箱中靠近接收盘 12 一端的收纳空

间存放满电池后，可通过电动推杆 19 推动伸缩板 21 运动，使得伸缩板 21 靠近电池集中箱 5

的一端位于将电池集中箱 5两层收纳空间隔开的隔板处，从而将电池存放与下一收纳空间中。

因此本实用新型电池集中箱 5采用开口向上的方式，并通过电动推杆 19 推动伸缩板 21 运动，

使得电池能够存放到每个收纳空间中，并且有效的避免了电池采集中所存放电池逐渐增多的

情况下，后序电池无法滚入电池采集箱中。 

进一步的，在所述设置投递口 2 的箱体 1 侧壁上还安装有支撑板 7，支撑板 7 整体位于

箱体 1 内部向输送槽 3 长度方向延伸并位于输送槽 3 的正下方，所述支撑板 7 上安装有一根

支撑柱 8，支撑柱 8 顶部安装有电机 10，电机 10 转子上连接有转轴，所述转轴穿过限位门

11，并且限位门 11 与转轴固定安装，使得电机 10 能够带动限位门 11 旋转，其限位门 11 位

于传感器 6 与启闭门 20 之间的输送槽 3 内，通过设置限位门 11，使得电池能够停留在限位
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门 11 与投递口 2之间的输送槽 3内，从而能够给予传感器 6充分的检测时间，当检测成果出

现后，则开启限位门 11，使得电池通过自身的重力通过限位门 11。 

进一步的，在所述支撑板 7 靠近设置有投递口 2 的箱体 1 侧壁的一端竖直向上设置有一

根支撑杆 9，所述支撑杆 9的顶部安装有电机 10，所述电机 10 转子上安装有指针状的档位板

22，通过电机 10 带动档位板 22 运动从而封闭或开启投递口 2，当箱体 1 中电池存放满额后，

电机 10 带动档位板 22 运动使得投递口 2无法开启。 

进一步的，在所述输送槽 3远离设置有投递口 2的箱体 1侧壁的一端连接有输送筒 14，

所述输送筒 14 竖直向下，并在输送筒 14 出口的正下方的箱体 1 壁上安装有抽屉状的接收盒

15，用于存放纽扣电池。 

优选的，所述接收盒 15 位于箱体 1外壁的一端设置有把手 26，便于将接收盒 15 从箱体

1内部抽出。 

优选的，靠近于支撑板 7 的接收盘 12 焊接在支撑板 7 上，且每个相邻的接收盘 12 之间

均焊接有连接板 13，使得所有支撑板 7 间接的固定在支撑板 7 上。并且接收盘 12 与输送筒

14 竖直向下的一端也通过连接板 13 连接。 

进一步的，在箱体 1底部设置有滚筒 17 组，所述滚筒 17 组包括方形的框架 16 和多个滚

筒 17，滚筒 17 安装在框架 16 内，其框架 16 靠近箱门的一端安装在箱体 1底部，框架 16 远

离箱门的一端通过支柱 25 安装在箱体 1 底部，使得滚筒 17 组倾斜。从而使得传送带 4 上安

装的电池集中箱 5在触碰到滚筒 17 组时，电池集中箱 5上设置的挂环 24 从挂钩 23 上脱落，

使得电池集中箱 5 座于滚筒 17 组上，由于滚筒 17 组为倾斜设置，故因电池集中箱 5 自身重

力的原因，电池集中箱 5自动滚动至靠近箱门的一端。 

优选的，所述传感器 6 共有三个，沿输送槽 3 的长度方向进行布置，并且相互之间间隔

一定的距离。 
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下面对五号电池的收集对本实用新型做进一步的解释，其并非是限定本实用新型只适合

于收集五号电池。 

首先将五号电池从投递口 2 放入，电池应重力作用掉入输送槽 3 中，由于输送槽 3 为倾

斜安装，因此电池自行运动至限位门 11 处，并紧贴限位门 11，当靠近限位门 11 的两个传感

器 6同时响应时，则判定其为五号电池，对应五号电池的启闭门开启，限位门 11 开启，电池

靠自身重力运行至启闭门处，并掉落至接收盘 12，在接收盘 12 中因重力作用滚入电池集中

箱 5 中，控制模块记录该电池集中箱 5 所存放的电池数量加 1，控制模块中记录的该电池集

中箱 5中收纳空间所存放的电池数量等于预先设定的存放数量时，电动推杆 19 工作，推动伸

缩板 21 运动，使得伸缩板 21 靠近电池集中箱 5 的一端位于将电池集中箱 5 两层收纳空间隔

开的隔板处，从而将电池存放与下一收纳空间中。当电池采集箱 5 中所存放的电池数量等于

预先设定的存放数量时，传送带 4 工作，使得电池集中箱 5 向下运动一定的距离后，再将电

池存放到另一电池集中箱 5，当控制模块中记录的电池总数量等于控制模块中的存放总数时，

则电机 10 控制档位板 22 运动，封闭投递口 2 使得无法投递电池，并将数据传输至云平台，

以便工作人员查阅并处理。 

上述过程中，还包括一步为，当某一电池集中箱 5 装满电池后，传送带 4 运动，使得电

池集中箱 5 与滚筒组接触，从而实现电池集中箱 5 的脱钩，电池集中箱 5 靠自身重力运行至

靠近箱门的一端。 

上述过程中所描述的当靠近限位门11的两个传感器6同时响应时判定为五号电池并非是

对本实用新型的限定，其可以设置一个或三个同时响应时才判定，因此本实用新型的传感器

6 可通过对不同型号电池的长度之差灵活设置传感器 6 的间距和响应数量来对电池型号的判

定。 

本实用新型的成品为一个密封的空间，其箱门未在附图中示出，因其箱门属于本领域的

技术人员公知的技术常识，例如房门的安装，其此处的箱门只用于开启箱体 1，使得能够取
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出电池，而本实用新型中的箱门只是在外观或材料上与房门不同，其所运用的机械零件均相

同，例如房门的合页，门体，以及门锁。本实用新型也可采用该结构。 


