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一种石油管道清洁装置

技术领域

本发明涉及管道清洁技术领域，特别是一种石油管道清洁装置。

背景技术

管道是一种流体输送设备，实际运行时，由于流体的腐蚀性、本身夹带杂质等原因，管

道内壁会逐渐结垢，导致管道内壁摩擦系数增大，流动通道面积减小，增大运输消耗的动力，

比如石油管道，管道内壁会逐渐沉积一定厚度的石蜡、胶质、凝油、砂和其它杂质的混合物，

统称为结蜡。石蜡长期累积在石油管道的内壁上，影响到了石油管道的输送能力，对于大型

装置通常会通过配套清洗球等设备清洗，但对于中小型试验装置，这些配套设备成本较高、

操作难度较大，并不经济，通常的做法是将管道拆卸下来进行人工手动除垢，劳动强度大、

效率低。中国申请专利 CN201820034580.X 提供了一种石油管道清洁装置，其通过电机带动清

洁杆转动，清洁杆伸入管道内且其沿其纵向设置有清洁块，通过清洁块来清洗刷洗管壁。本

装置可以对多种管径的管道进行清洗，效率高，但是为了适应不同管径其清洁块通过弹簧压

缩后紧贴管壁，因此在伸入管道时需要人工压缩弹簧辅助每个清洁块进入管道，尤其是绕圆

周设置有多个清洁块时需要同时对每个清洁块上的弹簧进行压缩，然后才能将其放入管道内，

比较繁琐、耗时。

发明内容

为解决现有技术条件的不足，本发明的实例提供了一种石油管道清洁装置，本装置通过

推杆上的圆盘推动梯形块来控制清洗头沿筒体径向转动使其贴紧管壁；当圆盘上移脱离梯形

块后，梯形块下端连同清洗头在自身重力作用下将向筒体靠近并最终贴近筒体外壁，便于整

体放入管道内，使用方便、省时，本发明的具体方案如下：

一种石油管道清洁装置，包括电机和转动杆，转动杆的一端与电机的转子连接、另一端

与清洗结构连接，所述清洗结构包括筒体，筒体内设置有推杆，推杆上设置有圆盘，所述筒

体侧壁、正对圆盘的位置设置有梯形块，梯形块上窄下宽，其本体贯穿筒体侧壁、上端与筒

体铰接、下端处于自由状态且位于筒体外的一侧铰接有清洗头，推杆用于带动圆盘沿筒体轴

向移动从而挤压梯形块使得清洗头紧贴管壁。

优选的，所述梯形块和清洗头有三个且均沿筒体的圆周均匀分布。



说 明 书

2

优选的，所述推杆、圆盘、限位环、弹性元件、梯形块、清洗头组合为清洗组件，本清

洁装置沿着筒体纵向设置有多个清洗组件，且各清洗组件的推杆依次连接。

优选的，所述圆盘活动套接于推杆上，推杆上、位于圆盘的上、下方均设置有限位环，

使得圆盘只能沿着推杆在一定范围内纵向移动，且圆盘与位于其上方的限位环之间设置有弹

性元件，弹性元件具有缓冲作用，使得不同清洗组件的圆盘均能很好地挤压梯形块使其紧贴

管壁。

优选的，所述推杆上连接有手柄，所述手柄一端经筒体侧壁上的手柄槽伸出筒体，手柄

槽为沿筒体纵向设置的 L型槽，手柄沿着 L型槽移动时可以带动推杆在筒体内纵向移动。

与现有技术相比，本发明具有如下有益效果：

本装置中梯形块与清洗头在重力作用下可以紧贴筒体外壁，便于整体放入管道，通过推

杆带动圆盘下移挤压梯形块，可以使梯形块转动，继而带动清洗头使其紧贴管壁，启动电机

后便可刷洗管壁，使用方便、省时。

附图说明

图 1为本发明整体结构示意图；

图 2为清洗结构示意图；

图 3为筒体上手柄槽局部示意图；

图中，1、电机；2、转动杆；3、清洗结构；31、筒体；32、推杆；33、圆盘；34；限位

环；35、弹性元件；36、梯形块；37、清洗头；311、手柄槽；321、手柄。

具体实施方式

下面结合实施例及附图，对本发明作进一步地的详细说明，但本发明的实施方式不限于

此。

在本发明的描述中，需指出的是，术语“上”、“下”、“前”、“后”、“左”、“右”、“顶”、

“底”、“内”、“外”等指示的方位或位置关系为基于附图所示的方位或位置关系，仅是为了

便于描述本发明和简化描述，而不是指示或暗示所指的装置或元件必须具有特定的方位、以

特定的方位构造和操作，不能理解为对本发明的限制。

实施例：

一种石油管道清洁装置，如图 1，包括电机 1和转动杆 2，转动杆 2 的一端与电机 1 的转

子连接、另一端与清洗结构 3连接。

如图 2和图 3，所述清洗结构包括筒体 31 和 2 个清洗组件，每个清洗组件包括推杆 32、

圆盘 33、限位环 34、弹性元件 35、梯形块 36、清洗头 37；推杆 32位于筒体 31内，圆盘 33
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活动套接在推杆 32 上，推杆 32 上、位于圆盘 33 的上、下方均设置有限位环 34，使得圆盘

33 只能沿着推杆 32 在一定范围内纵向移动，圆盘 34 与位于其上方的限位环 34 之间设置有

弹性元件 35；梯形块 36贯穿筒体 31侧壁且正对圆盘 33的位置，梯形块 36 为上窄下宽的块

状结构、其上端与筒体 31铰接、下端处于自由状态且位于筒体 31外的一侧铰接有清洗头 37；

每个清洗组件都有三个梯形块 36 以及清洗头 37，且这些梯形块 36 以及清洗头 37 均沿筒体

31 的圆周均匀分布；两个清洗组件沿着筒体 31纵向设置且其推杆 32依次连接；为了方便推

杆 32 在筒体 31 内纵向移动，所述推杆 32 上连接有手柄 321，所述手柄 321 一端经筒体 31

侧壁上的手柄槽 311 伸出筒体 31，手柄槽 311 为沿筒体 31 纵向设置的 L 型槽，手柄 321 沿

着 L型槽移动时可以带动推杆 32在筒体 31内纵向移动。

以上所述，仅为本发明较佳的具体实施方式，但本发明的保护范围并不局限于此，任何

熟悉本技术领域的技术人员在本发明实施例揭露的技术范围内，可轻易想到的变化或替换，

都应涵盖在本发明的保护范围之内。因此，本发明的保护范围应该以权利要求的保护范围为

准。


