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1、一种基于图像识别和人工智能的汽车外后视镜自动调整的系统，包括

数据采集单元、中央控制器和后视镜系统，其特征在于：所述数据采集单元

信号连接于中央控制器，所述中央控制器电性连接于后视镜系统，且中央控

制器上电性连接有触控屏，所述中央控制器信号连接于服务器，所述服务器

通过无线网络连接有用户终端，所述中央控制器包括处理模块和控制模块，

所述处理模块包括 CPU 和存储模块，所述控制模块包括分析测量单元、预测

单元、决策单元和执行单元，所述后视镜系统包括机械系统。 

2、根据权利要求 1所述的一种基于图像识别和人工智能的汽车外后视镜

自动调整的系统，其特征在于：所述数据采集单元包括摄像模块、拍照模块、

雷达模块和噪声模块。 

3、根据权利要求 1所述的一种基于图像识别和人工智能的汽车外后视镜

自动调整的系统，其特征在于：所述机械系统连接有电机。 

4、根据权利要求 1所述的一种基于图像识别和人工智能的汽车外后视镜

自动调整的系统，其特征在于：所述无线网络包括 2G、3G 和 4G 网络。 

5、根据权利要求 1所述的一种基于图像识别和人工智能的汽车外后视镜

自动调整的系统，其特征在于：所述用户终端包括手机、平板电脑和手提笔

记本电脑。 

62、根据权利要求 1 所述的一种基于图像识别和人工智能的汽车外后视

镜自动调整的系统，其特征在于：所述服务器包括数据库，所述数据库采用

的是 SQL Server 2000，所述数据库包括需求分析、概念结构设计、逻辑结构

设计、数据库实施和运行维护。 

7、根据权利要求 2所述的一种基于图像识别和人工智能的汽车外后视镜

自动调整的系统，其特征在于：所述摄像模块和拍照模块均为高清监控摄像

头，所述雷达模块为毫米波雷达传感器，所述噪声模块为噪声传感器。 

8、根据权利要求 7所述的一种基于图像识别和人工智能的汽车外后视镜
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自动调整的系统，其特征在于：所述毫米波雷达传感器的波长范围 1-10mm，

频率为 30-300GHz。 

93.一种根据权利要求1所述的基于图像识别和人工智能的汽车外后视镜

自动调整的方法，其特征在于：包括以下步骤： 

S1：通过数据采集单元收集车辆道路前方相关的视频，图片或者雷达数

据，进行降噪、剔除异常值、平滑以及标准化处理； 

S2：数据传输给中央控制器，通过分析测量单元找到车身和即将进入的

路面的几何位置和角度关系； 

S3：通过预测单元经过预处理后的相关数据利用人工智能算法和机器学

习算法进行分析，对外后视镜的开启角度进行预测； 

S4：利用决策单元对得到的预测值，根据车辆速度等综合状况进一步更

新与优化； 

S5：通过执行单元的决策单元的指令，向外后视镜系统发出指令，通过

外后视镜内部电机和机械系统调节外后视镜开启； 

S6：中央控制器将数据通过服务器和无线网络传输给用户终端，用户终

端用于留存。


