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智能体通过各种传感器感知周围环
境信息，同时获取通信范围内其他

己方智能体掌握的信息

  S101

将感知以及获取的信息与智能体自
身信息进行汇总，并基于汇总信息

进行态势评估

  S102

基于态势评估结果确定控制策略，
基于所述控制策略控制智能体进行

动或攻击

  S103
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