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1．一种基于捕获有效峰值判决的方法，其特征在于，包括以下步骤：  

在本轮捕获过程中，获取当前不同搜索单元的捕获结果； 

根据所述捕获结果获取本轮的搜索峰值并计算平均底噪； 

按照门限捕获方式进行第一捕获判决，判断当前是否存在卫星； 

在当前存在卫星的情况下，判决捕获成功；在当前不存在卫星的情况下，

将所述捕获结果做降序排列，计算降序排列后的捕获结果的峰均比； 

根据所述峰均比进行第二捕获判决，判断捕获是否成功。 

2．根据权利要求 1 所述的一种基于捕获有效峰值判决的方法，其特征在于，

所述获取当前不同搜索单元的捕获结果为经过载波剥离和码剥离后的捕获，具

体为： 
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其中， I 表示同相支路的某个相位的积分结果，Q 表示正交支路某个相位

的积分结果，m 表示不同的搜索单元，且 0 1m N   ，N 表示采用的搜索单元个

数。 

3．根据权利要求 1 所述的一种基于捕获有效峰值判决的方法，其特征在于，

所述计算平均底噪，具体为： 
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其中， N o is e表示平均底噪， N 表示采用的搜索单元个数， ( )S m 表示捕获结

果。 

4．根据权利要求 1 所述的一种基于捕获有效峰值判决的方法，其特征在于，

所述按照门限捕获方式进行第一捕获判决，判断当前是否存在卫星，具体为： 
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其中，R a tio为第一预设阈值，S 表示搜索峰值，N o is e表示平均底噪，F la g

表示判决结果，即当前搜索峰值与平均底噪之比大于第一预设阈值则判断当前

存在卫星，否则判断当前不存在卫星。 
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    5．根据权利要求 1 所述的一种基于捕获有效峰值判决的方法，其特征在于，

所述计算降序排列后的捕获结果的峰均比，具体为计算降序排列后的捕获结果

中前若干个捕获结果的峰均比。 

6．根据权利要求 1 所述的一种基于捕获有效峰值判决的方法，其特征在于，

所述根据所述峰均比进行第二捕获判决，判断捕获是否成功，具体为： 

将所述峰均比与第二预设阈值逐一进行比对，若存在某一峰均比超过所述

第一预设阈值，则判断当前捕获成功，否则判断当前捕获失败并退出当前捕获

判断。 

 

 


