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申请号：202011192739.9 发文序号： 2023020500089490

申请人：国网宁夏电力有限公司检修公司,上海远观物联网科技有限公司

发明创造名称：隔离开关的电机控制装置及其控制方法

驳   回   决   定

1.根据专利法第 38 条及其实施细则第 53 条的规定，决定驳回上述专利申请，驳回的依据是：

申请不符合专利法第 2 条第 2 款的规定。

申请属于专利法第 5 条或者第 25 条规定的不授予专利权的范围。

申请不符合专利法第 9 条第 1 款的规定。

申请不符合专利法第 19 条第 1 款的规定。

申请不符合专利法第 22 条的规定。

申请不符合专利法第 26 条第 3 款或者第 4 款的规定。

申请不符合专利法第 26 条第 5 款或者实施细则第 26 条的规定。

申请不符合专利法第 31 条第 1 款的规定。

申请的修改不符合专利法第 33 条的规定。

申请不符合专利法实施细则第 20 条第 2 款的规定。

分案申请不符合专利法实施细则第 43 条第 1 款的规定。

     

详细的驳回理由见驳回决定正文部分(共 3 页)。

2.本驳回决定是针对下列申请文件作出的:

原始申请文件。 分案申请递交日提交的文件。 下列申请文件：

     

3. 根据专利法第 41 条及实施细则第 60 条的规定，申请人对本驳回决定不服的，可以在收到本决定之日起 3

个月内向专利局复审和无效审理部请求复审。根据专利法实施细则第 96 条的规定，复审费应在上述期限内缴

纳，期满未缴纳或者未缴足的，视为未提出请求。

审 查 员：刘欣宇

联系电话：022-84867246

审查部门：专利审查协作天津中心
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驳 回 决 定
申请号：2020111927399

本决定涉及的是申请号为 2020111927399 的名称为“隔离开关的电机控制装置及其控制方法”的发明专

利申请（下称“本申请”），申请人为国网宁夏电力有限公司检修公司、上海远观物联网科技有限公司，申

请日为 2020 年 10 月 30 日。

一、案由

本申请原申请文件权利要求书包括 2 项独立权利要求 1、4 以及 6 项从属权利要求 2-3、5-8。

应申请人于 2020 年 10 月 30 日提出的实质审查请求，审查员对本申请进行了实质审查，并于 2022 年 07

月 21 日发出了第一次审查意见通知书，指出权利要求 1-8 不具备专利法第 22 条第 3 款规定的创造性。通知

书中引用了如下对比文件：

对比文件 1：CN 108181482A，公开日为 2018 年 06 月 19 日；

对比文件 2：CN 106533272A，公开日为 2017 年 03 月 22 日；

对比文件 3：“增量式轴角编码器的电子细分及零位处理”，徐洲等，《光子学报》，第 31 卷第 12 期，

第 1497-1499 页，2002 年 12 月，公开日为 2002 年 12 月 31 日。

申请人于 2022 年 12 月 05 日针对第一次审查意见通知书提交了意见陈述书，没有对申请文件进行修改。

审查员认为，本案事实已经清楚，因此针对权利要求 1-8 作出本驳回决定。

二、驳回理由

(一)权利要求 1-8 不具备创造性

1.权利要求 1 不具备专利法第 22 条第 3 款规定的创造性

权利要求 1 请求保护一种隔离开关的电机控制装置。对比文件 1（CN108181482A）公开了一种基于虚拟

正弦波的实时低速检测装置，并具体公开了（参见说明书第 23-38 段、说明书附图 1）：包括依次连接的脉

冲编码器、信号调理电路、采样转化模块、处理器；编码器输出 Ao、Bo、So、Zo 四组脉冲信号；

信号调理电路为脉冲整形电路模块，对编码器产生的四路信号进行滤波、降幅，若进行长距离传输，还

需要进行光电隔离信号避免信号干扰（即本申请中信号调理路），得到两路数字脉冲信号 A、B（即本申请中

模数转换单元），一路初始相位为 0 的模拟正弦信号 S，以及一路归零脉冲信号 Z；

采样转化模块能够集成在处理器的内部，用于对经过整形后的脉冲 A、脉冲 B、脉冲 S 和脉冲 Z 四路信

号进行编码，形成倍频脉冲 AB、方向信号 R、归零信号 Z 和正弦采样信号 S；处理器的输入端与采样转化模

块的四个输出端相连接，处理器为算法处理器，由 DSP 数字处理器或者 ARM 等构成，用于实时计算转速值。

权利要求 1 与对比文件 1 相比，区别在于：①还包括一中央处理器，用于根据预设算法对所述数据光栅

电压数据信号进行计算，得到电机控制信号，并根据所述电机控制信号控制电机；②应用于隔离开关的电机控

制装置中。其实际解决的技术问题是如何将编码器检测装置获得的信号用于电机控制中，以及提供一种电机

的应用场景。

对于区别技术特征①，对比文件 2（CN106533272A）公开了一种三轴直流电机伺服驱动器，并具体公开

了（参见说明书第 16-24 段、说明书附图 1）：外部控制信号输入模块由外部速度/转角控制信号输入模块、

外部启停模块、转向控制信号输入模块构成，外部信号输入模块经过光耦隔离与 CPLD 逻辑控制模块（即本

申请中中央处理器）连接，CPLD 逻辑控制模块根据外部控制信号驱动电机输出转速、转角、转向并通过正

交编码器检测信号。

可见，通过编码器检测信号输入中央处理器产生电机的控制信号已经被对比文件 2 公开，上述内容在对

比文件 2 中的作用于在本申请中相同，均为将编码器检测装置获得的信号用于电机控制中，因此对比文件 2

给出了将上述内容应用于对比文件 1 以解决其技术问题的启示。

对于区别技术特征②，将电机控制装置应用于隔离开关的电机控制中是本领域技术人员根据实际需要能

够进行选择的，不需要付出创造性劳动。通过行程距离作为位置信号控制电机是本领域常规技术手段。

由此可见，在对比文件 1 的基础上结合对比文件 2 和本领域公知常识得到权利要求 1 的技术方案对于本

领域技术人员来说是显而易见的，因此权利要求 1 不具有突出的实质性特点和显著的进步，不具备专利法第 22

条第 3 款规定的创造性。
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2. 权利要求 2 不具备专利法第 22 条第 3 款规定的创造性

权利要求 2 是从属权利要求。对比文件 2 公开了（参见说明书第 16-24 段、说明书附图 1）：外部控制

信号输入模块由外部速度/转角控制信号输入模块、外部启停模块、转向控制信号输入模块构成，外部信号输

入模块经过光耦隔离与 CPLD 逻辑控制模块（即本申请中中央处理器）连接，CPLD 逻辑控制模块根据外部

控制信号驱动电机输出转速、转角、转向并通过正交编码器检测信号。

通过行程距离作为位置信号控制电机是本领域常规技术手段。因此，当其引用的在前权利要求不具备创

造性时，该从属权利要求也不具备创造性。

3. 权利要求 3 不具备专利法第 22 条第 3 款规定的创造性

权利要求 3 从属权利要求。对比文件 1 公开了（参见说明书第 23-38 段、说明书附图 1）：信号调理电

路为脉冲整形电路模块，对编码器产生的思路信号进行滤波、降幅，若进行长距离传输，还需要进行光电隔

离信号避免信号干扰（即消抖处理）。

根据需要对信号进行保护、放大处理是本领域常规技术手段。因此当其引用的在前权利要求不具备创造

性时，该从属权利要求也不具备创造性。

4.权利要求 4 不具备专利法第 22 条第 3 款规定的创造性

权利要求 4 请求保护一种隔离开关的电机控制方法。其技术方案引用了权利要求 1-3 任一项的电机控制

装置，其中权利要求 1-3 任一项的电机控制装置的不具备创造性。

对比文件 3（“增量式轴角编码器的电子细分及零位处理”，徐洲等，《光子学报》，第 31 卷第 12 期，

第 1497-1499 页，2002 年 12 月）：公开了一种增量式轴角编码器的电子细分及零位处理，并具体公开了（参

见第 1497-498 页、图 3）：A、B 两路信号经过前置放大器、电压比较器及施密特电路整形后变成 a、b 表示

的方波，正传时，b 信号超前 a 信号 90°相位，反转时，a 信号超前 b 信号 90°相位；正转时只能输出脉冲

f，反转时只能输出脉冲 g，用计数器对脉冲 f 和 g 进行计数，由两计数器之差（f-g）就可以计算得到轴的旋

转角位移值。

可见，根据当前时刻和下一时刻 a、b 脉冲信号的相位关系确定电机转向以及确定位移已经被对比文件 3

公开，上述内容在对比文件 3 的作用与在本申请中相同，均为提供确定电机转向的方法，因此对比文件 3 给

出了将上述内容应用于对比文件 1 以解决其技术问题的启示。

在对比文件 3 给出的启示下本领域技术人员结合公知常识容易想到根据两计数器之差（f-g）结合预设周

期可以计算转速、根据转速和转动方向能够进一步计算形成距离，不需要付出创造性劳动。

对比文件 2 公开了（参见说明书第 16-24 段、说明书附图 1）：外部控制信号输入模块由外部速度/转角

控制信号输入模块、外部启停模块、转向控制信号输入模块构成，外部信号输入模块经过光耦隔离与 CPLD

逻辑控制模块（即本申请中中央处理器）连接，CPLD 逻辑控制模块根据外部控制信号驱动电机输出转速、

转角、转向并通过正交编码器检测信号。

可见根据转速、转角、转向信号作为控制信号已经被对比文件 2 公开，上述内容在对比文件 2 的作用与

在本申请中相同，均为根据编码器检测信号获得电机的控制信号，因此对比文件 2 给出了将上述内容应用于

对比文件 1 以解决其技术问题的启示。通过行程距离作为位置信号控制电机是本领域常规技术手段。

由此可见，在对比文件 1 的基础上结合对比文件 2-3 和本领域公知常识得到权利要求 4 的技术方案对于

本领域技术人员来说是显而易见的，因此权利要求 4 不具有突出的实质性特点和显著的进步，不具备专利法

第 22 条第 3 款规定的创造性。

5.权利要求 5 不具备专利法第 22 条第 3 款规定的创造性

权利要求 5 是从属权利要求。对比文件 2 公开了（参见说明书第 16-24 段、说明书附图 1）：外部控制

信号输入模块由外部速度/转角控制信号输入模块、外部启停模块、转向控制信号输入模块构成，外部信号输

入模块经过光耦隔离与 CPLD 逻辑控制模块（即本申请中中央处理器）连接，CPLD 逻辑控制模块根据外部

控制信号驱动电机输出转速、转角、转向并通过正交编码器检测信号。

通过行程距离作为位置信号控制电机是本领域常规技术手段。因此当其引用的在前权利要求不具备创造

性时，该从属权利要求也不具备创造性。

6.权利要求 6-8 不具备专利法第 22 条第 3 款规定的创造性
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权利要求 6-8 是从属权利要求。对比文件 3 公开了（参见第 1497-498 页、图 3）：正转时只能输出脉

冲 f，反转时只能输出脉冲 g，用计数器对脉冲 f 和 g 进行计数，由两计数器之差（f-g）就可以计算得到轴的

旋转角位移值。

根据计数脉冲与分辨率的比值与 360°相乘获得旋转角是本领域公知常识，旋转角与预设周期相除获得

转速也是本领域公知常识。

此外，在对比文件 3 已经在了正转时只能输出脉冲 f，反转时只能输出脉冲 g 的基础上，本领域技术人员

容易想到通过 f 与 g 的脉冲数判断电机正反转，也即：f>g 时电机正转（即顺时针），此时（f-g）与分辨率

之比与周长步进相乘能够得到行程距离；f<g 时电机反转（即逆时针），此时通过（g-f）与与分辨率之比与

周长步进相乘能够得到行程距离，不需要付出创造性劳动。

因此，当其引用的在前权利要求不具备创造性时，该从属权利要求也不具备创造性。

(二)关于意见陈述

申请人在意见陈述中认为：本申请所要解决的技术问题是现有技术中隔离开关在操作过程中误动和拒动

现象比较普遍，导致的可靠性和设备的安全性较低的问题，而为了解决这一问题，提出了一种隔离开关的电

机控制装置，并设置了依次电连接的旋转编码器、信号调理电路、模数转换单元以及中央处理器，从而达到

精确控制电机启停、转动方向和转动速度，精确判断刀闸分/合闸到位的目的，进而提升了隔离开关控制的可

靠性和设备的安全性。对比文件 1 和对比文件 2 所要解决的技术问题不同，采用的技术手段以及达到的技术

效果也不同。本申请权利要求 1 强调的是如何将电机控制应用于隔离开关这一应用场景中，这不是本领域的

惯用技术手段。

针对申请人的意见陈述，审查员认为：对比文件 1 公开了通过编码器作为速度检测装置，编码器输出信

号经过信号调理电路、采样转化模块、处理器，实现对实时转速值的获取。权利要求 1 与对比文件 1 相比，

区别在于：①还包括一中央处理器，用于根据预设算法对所述数据光栅电压数据信号进行计算，得到电机控

制信号，并根据所述电机控制信号控制电机；②应用于隔离开关的电机控制装置中。其实际解决的技术问题

是是如何将编码器检测装置获得的信号用于电机控制中，以及提供一种电机的应用场景。

对比文件 2 公开了：外部控制信号输入模块由外部速度/转角控制信号输入模块、外部启停模块、转向控

制信号输入模块构成，外部信号输入模块经过光耦隔离与 CPLD 逻辑控制模块（即本申请中中央处理器）连

接，CPLD 逻辑控制模块根据外部控制信号驱动电机输出转速、转角、转向并通过正交编码器检测信号，也

即公开了对根据检测信号信号实现精确控制电机启停、转动方向和转动速度的方案。因此，在对比文件 1 的

基础上结合对比文件 2 能够得到利用编码器检测信号，并将检测信号应用于电机实现对电机启停、转动方向

和转动速度的精确控制的技术方案。

对于区别技术特征②，对于本领域技术人员而言，电机在工业生产中得到广泛的使用，本领域技术人员

结合实际需要，例如精确的控制隔离开关的电动操作机构动作，从而精确分/合闸，是本领域公知常识（参见

《发电厂及变电站电气设备》，李家坤等，第 83-84 页，武汉理工大学出版社，2010 年 8 月），将电机运用

于隔离开关的电动操作机构中并利用现有技术中对电机的控制方法实现对应用到隔离开关中的电机进行动作，

如实现其启停、转动方向和转动速度的精确控制从而从而精确分/合闸，是本领域技术人员的常规技术选择，

不需要付出创造性劳动。

因此申请人的意见陈述不具有说服力。

三、决定

综上所述，本发明专利申请不符合专利法第二十二条第三款的规定，属于专利法实施细则第五十三条第

二项的情况，因此根据专利法第三十八条予以驳回。

根据专利法第四十一条第一款的规定，申请人如果对本驳回决定不服，可以在收到本驳回决定之日起三

个月内，向专利局复审和无效审理部请求复审。
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