
附 页  

100012 
2022.10 
 

 

尊敬的审查员：您好！ 

在此感谢您对本申请所做的认真细致的审查，以及为此付出的辛勤劳动，

专利代理师和技术发明人分别从专利相关法规和技术角度对此进行了认真研读、

分析以及交流讨论，最终形成了以下答辩意见。 

修改说明。 

1、在权利要求 5 的第二个公式中，e−𝑠/𝑘的描述不准确，将该公式修改为：

𝐹𝑑𝑟𝑖𝑣𝑒 = 𝐹1 + 𝐹2 

𝑈𝑚𝑎𝑥为最大转向阻力系数。 

2、在权利要求 5 的第三个公式中， 与𝜇𝑚𝑔𝐿内容一致，将 修

改为：𝜇𝑚𝑔𝐿。 

𝑀𝜇为履带车撰写阻力矩，𝜔̇为履带车横摆角加速度。 

3、将权利要求 6 中，根据两侧履带速度得到车辆形心线速度和旋转角速度

的公式修改为： 

 

4、权利要求 7 中，将 EGS、电池和驱动电机控制器都与总线电相连，动力

总成的功率分布关系中，𝑈𝑑𝑐是母线电压，𝐼𝑏是电池电流，𝑈𝑔是发电机直流端电

压。 

将𝑈𝑔公式描述不一致的内容修改为： 
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5、权利要求 8中， 公

式中，各符号含义为：Ey 路径跟踪误差, , , ,   为取值不同的权重系数， fuelm&
为

燃油消耗率， batP 为电池功率， v为车速， R为转弯半径， 转向阻力系数，为

路面附着系数，FN为地面提供的垂向力。 

6、将权利要求 9 修改为：一种接收用户输入程序存储介质，所存储的计算

机程序使电子设备执行权利要求 1~8 任意一项所述混合动力履带车辆速度与能

量协同优化方法包括的步骤。 

7、修改后的内容见权利要求书对照页和替换页。 

以上修改均未超出原始说明书和权利要求书所记载的范围，符合《专利法》

第 33条以及《专利法实施细则》第 51条第 3 款的修改规定。 

申请人认为，本申请权利要求书已符合专利法及其实施细则的相关规定，

希望审查员以此为基础尽快批准本申请的专利权。如果审查员认为本申请仍有

不符合专利法及其实施细则的相关规定之处，恳请再给予一次陈述意见/修改/

会晤的机会。 
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