
说明书摘要
本发明提供了一种大熊猫非创伤性取样装置及方法，涉及动物研究技术领域，包括壳体，壳体的顶端固定连接有防护笼；多个梳刷机构设置在防护笼上；多个毛发收集机构连通设置在壳体内；唾液收集机构设置在所述壳体上，唾液收集机构上连接有盐砖。本发明通过在防护笼内放置诱导大熊猫取食的食物，大熊猫取食时通过梳刷机构的梳刷，使得大熊猫自然脱离的毛发分离掉落，毛发收集机构对大熊猫分离掉落的毛发进行收集保存，得到大熊猫的毛发样品；并通过盐砖诱导大熊猫在唾液收集机构上进行舔食，通过唾液收集机构对大熊猫的唾液进行收集存储，得到大熊猫的唾液样品，实现了对大熊猫非创伤性取样。
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权利要求书
1.一种大熊猫非创伤性取样装置，其特征在于，包括：

壳体，所述壳体的顶端固定连接有防护笼，所述防护笼内用于放置诱导大熊猫取食的食物；

多个梳刷机构，所述梳刷机构设置在所述防护笼上，所述梳刷机构用于对大熊猫的毛发进行梳刷，使得，大熊猫自然脱离的毛发分离掉落；

多个毛发收集机构，所述毛发收集机构连通设置在所述壳体内，所述毛发收集机构对应所述防护笼设置，所述毛发收集机构用于对大熊猫分离掉落的毛发进行收集；

唾液收集机构，所述唾液收集机构设置在所述壳体上，所述唾液收集机构上连接有盐砖，所述盐砖用于供大熊猫舔食，使得，大熊猫舔食所述盐砖时，所述唾液收集机构对大熊猫的唾液进行收集;

所述防护笼包括：
下矩形框，所述下矩形框固定连接在所述壳体上，所述下矩形框的顶端固定连接有多个固定柱，所述下矩形框的顶端开设有多个T型滑孔，所述T型滑孔位于相邻的两个所述固定柱之间；
多个卡块Ⅰ，多个所述卡块Ⅰ对称的固定连接在所述T型滑孔内，所述卡块Ⅰ的两端分别连接有弹簧Ⅰ的一端；
上矩形框，所述上矩形框固定连接在多个所述固定柱上，所述上矩形框的顶端连接有盖板，所述上矩形框的底端开设有多个T型滑槽，所述T型滑槽对应所述T型滑孔设置；
多个卡块Ⅱ，多个所述卡块Ⅱ对称的固定连接在所述T型滑槽内，所述卡块Ⅱ的两端分别连接有弹簧Ⅱ的一端；
多个防护杆，所述防护杆的底端固定连接有T型滑块Ⅰ，所述T型滑块Ⅰ滑动连接在所述T型滑孔内，所述T型滑块Ⅰ的两侧分别与对应的所述弹簧Ⅰ的另一端连接，所述防护杆的顶端固定连接有T型滑块Ⅱ，所述T型滑块Ⅱ滑动连接在所述T型滑槽内，所述T型滑块Ⅱ的两侧分别与对应的所述弹簧Ⅱ的另一端连接，所述梳刷机构设置在所述防护杆上;

所述毛发收集机构包括：
收纳盒，所述壳体的周壁上开设有连接口，所述壳体内固定连接有U型导向板，所述收纳盒穿设在所述连接口内，所述收纳盒的底部与所述U型导向板滑动连接，所述壳体的顶端开设有收纳口，所述收纳盒位于所述收纳口的下方,所述收纳盒的面板通过螺栓与所述壳体连接；

斜顶座，所述斜顶座的后端设置有多个T型卡槽，所述壳体的周壁上连接有多个T型卡条，所述T型卡条与所述T型卡槽卡合；
收卷组件，所述收卷组件设置在所述收纳盒内，所述收卷组件用于对掉落进入所述收纳盒内的大熊猫毛发进行保存；

检测驱动组件，所述检测驱动组件设置在所述防护笼内，所述检测驱动组件与所述收卷组件传动连接，所述检测驱动组件用于大熊猫取食时，驱动所述收卷组件进行收卷。
2.根据权利要求1所述的大熊猫非创伤性取样装置，其特征在于，还包括网状底板，所述壳体固定连接在所述网状底板上的中间位置，所述网状底板用于大熊猫踩踏，所述网状底板上连通设置有多个内螺纹筒，所述内螺纹筒螺纹连接有锚固螺栓，所述锚固螺栓的末端一体设置有锚固杆，所述锚固杆的周壁上一体设置有多个倒三角块。
3.根据权利要求1所述的大熊猫非创伤性取样装置，其特征在于，所述梳刷机构包括：
防静电壳体，所述防静电壳体固定连接在所述防护杆上，所述防静电壳体上阵列排布设置有多个防静电梳齿，所述防静电梳齿的末端一体设置有防刮球。
4.根据权利要求1所述的大熊猫非创伤性取样装置，其特征在于，所述收卷组件包括：
主动辊，所述主动辊转动连接在所述收纳盒内的一侧，所述主动辊连接有传动齿轮，所述传动齿轮位于所述收纳盒的外侧，所述传动齿轮与所述检测驱动组件传动连接；
从动辊，所述从动辊转动连接在所述收纳盒内的另一侧；
收集膜带，所述收集膜带缠绕设置在所述从动辊上，所述收集膜带的首端与所述主动辊粘接，所述收集膜带包括PE薄膜，所述PE薄膜上连接有硅胶薄膜，所述硅胶薄膜用于通过粘度对大熊猫的毛发进行粘附。
5.根据权利要求4所述的大熊猫非创伤性取样装置，其特征在于，所述检测驱动组件包括：
光幕传感器，所述光幕传感器的发射端固定连接在所述防护笼的面板上方，所述光幕传感器的接收端固定连接在所述防护笼的面板下方，所述光幕传感器用于检测大熊猫是否将手掌伸入防护笼内取食；

伺服电机，所述伺服电机固定连接在所述壳体内，所述伺服电机传动连接有驱动齿轮，所述驱动齿轮与所述传动齿轮啮合。

6.根据权利要求1所述的大熊猫非创伤性取样装置，其特征在于，所述唾液收集机构包括：
箱体，所述箱体连通设置在所述壳体内；
限位座，所述限位座固定连接在所述壳体的顶端，所述限位座位于所述防护笼的外侧，所述限位座的顶端开设有环形导流槽，所述限位座的周壁上开设有V型导流槽，所述V型导流槽的顶端与所述环形导流槽连通，所述V型导流槽的底端连通设置有导流管道，所述导流管道连通设置在所述箱体内；
限位柱，所述限位柱连接在所述限位座的顶端中间位置，所述限位柱上开设有多个限位口，所述限位口内铰接有限位爪，所述盐砖的底部开设有多个卡口，所述限位爪卡合在所述卡口内；

限位环，所述限位环与所述限位柱的周壁螺纹连接，所述限位环的内壁与所述限位爪抵靠；

伺服分度盘，所述伺服分度盘设置在所述箱体内，所述伺服分度盘上连接有环形支架，所述环形支架的底板上设置有多个压力传感器，所述环形支架上架设有多个试管，所述试管的底端与所述压力传感器抵靠，所述试管的顶端对应所述导流管道的末端设置，所述试管内设置有保存液。

7.根据权利要求6所述的大熊猫非创伤性取样装置，其特征在于，所述限位座与所述限位柱还连通设置有管路通道Ⅰ，所述盐砖的中间位置开设有管路通道Ⅱ，所述箱体内设置有蓄液箱和微型泵机，所述蓄液箱内存储有去离子水，所述微型泵机的输入端与所述蓄液箱连通，所述微型泵机的输出端连接有软管，所述软管间隙配合设置在所述管路通道Ⅰ、管路通道Ⅱ内，所述软管的中部与所述箱体的内壁固定连接。
8.一种采用如权利要求1-7任一项所述的大熊猫非创伤性取样装置的取样方法，其特征在于，包括以下步骤：
S1.将壳体固定在大熊猫经常出没的地方；
S2.清理擦拭多个梳刷机构，并对防护笼以及壳体进行清理擦拭，随后清理并调试毛发收集机构；
S3.打磨去除盐砖表面的棱角，并将打磨后的盐砖连接在唾液收集机构上，随后对唾液收集机构进行清理和调试；
S4.将诱导大熊猫取食的食物放置在防护笼内的中间位置，随后工作人员撤离；
S5.待12小时-72小时后，工作人员对毛发收集机构的毛发收集情况和唾液收集机构的唾液收集情况进行查看；

S6.毛发收集机构收集到大熊猫的毛发样品或/和唾液收集机构收集到大熊猫的唾液样品时，工作人员将毛发样品或/和唾液样品取出保存，随后将大熊猫非创伤性取样装置撤离；
S7.毛发收集机构未收集到毛发样品且唾液收集机构未收集到唾液样品时，更换防护笼内诱导大熊猫取食的食物，并清理擦拭唾液收集机构上的盐砖，工作人员撤离后重复步骤S5，直至收集到大熊猫的毛发样品或/和唾液样品。
说明书

一种大熊猫非创伤性取样装置及方法
技术领域

本发明涉及动物研究技术领域，具体而言，涉及一种大熊猫非创伤性取样装置及方法。
背景技术

大熊猫，属于食肉目、熊科、熊猫亚科、大熊猫属唯一的哺乳动物，仅有两个亚种，分别是大熊猫指名亚种、大熊猫秦岭亚种。它们已在地球上生存了至少800万年，被誉为“活化石”和“中国国宝”，属中国国家一级保护动物，是世界自然基金会的形象大使，世界生物多样性保护的旗舰物种。

获取大熊猫的遗传信息DNA不仅在个体识别中起着重要作用，而且在分析大熊猫的谱系乃至健康诊断等诸多方面具有重要价值。目前获取动物的遗传信息DNA，主要通过取样装置获取动物的唾液或毛发，从动物的唾液或毛发中提取遗传信息DNA，然而，由于大熊猫过于珍稀，采用常规的取样装置获取大熊猫的唾液或毛发时，操作不当会对大熊猫造成伤害，并且大熊猫虽然外表可爱，但是大熊猫是咬合力能够达到1300N-2000N的猛兽，常规的取样装置操作不当对大熊猫造成伤害时，会激发大熊猫的攻击性，存在安全风险，从而需求实现对大熊猫非创伤性取样。

因此，如何实现对大熊猫非创伤性取样，是本技术领域亟待解决的问题。
发明内容

本发明的目的在于提供一种大熊猫非创伤性取样装置及方法，以改善上述问题。为了实现上述目的，本发明采取的技术方案如下：

本申请提供了一种大熊猫非创伤性取样装置，包括：

壳体，所述壳体的顶端固定连接有防护笼，所述防护笼内用于放置诱导大熊猫取食的食物；

多个梳刷机构，所述梳刷机构设置在所述防护笼上，所述梳刷机构用于对大熊猫的毛发进行梳刷，使得，大熊猫自然脱离的毛发分离掉落；

多个毛发收集机构，所述毛发收集机构连通设置在所述壳体内，所述毛发收集机构对应所述防护笼设置，所述毛发收集机构用于对大熊猫分离掉落的毛发进行收集；

唾液收集机构，所述唾液收集机构设置在所述壳体上，所述唾液收集机构上连接有盐砖，所述盐砖用于供大熊猫舔食，使得，大熊猫舔食所述盐砖时，所述唾液收集机构对大熊猫的唾液进行收集。
优选的是，还包括网状底板，所述壳体固定连接在所述网状底板上的中间位置，所述网状底板用于大熊猫踩踏，所述网状底板上连通设置有多个内螺纹筒，所述内螺纹筒螺纹连接有锚固螺栓，所述锚固螺栓的末端一体设置有锚固杆，所述锚固杆的周壁上一体设置有多个倒三角块。
优选的是，所述防护笼包括：
下矩形框，所述下矩形框固定连接在所述壳体上，所述下矩形框的顶端固定连接有多个固定柱，所述下矩形框的顶端开设有多个T型滑孔，所述T型滑孔位于相邻的两个所述固定柱之间；
多个卡块Ⅰ，多个所述卡块Ⅰ对称的固定连接在所述T型滑孔内，所述卡块Ⅰ的两端分别连接有弹簧Ⅰ的一端；
上矩形框，所述上矩形框固定连接在多个所述固定柱上，所述上矩形框的顶端连接有盖板，所述上矩形框的底端开设有多个T型滑槽，所述T型滑槽对应所述T型滑孔设置；
多个卡块Ⅱ，多个所述卡块Ⅱ对称的固定连接在所述T型滑槽内，所述卡块Ⅱ的两端分别连接有弹簧Ⅱ的一端；
多个防护杆，所述防护杆的底端固定连接有T型滑块Ⅰ，所述T型滑块Ⅰ滑动连接在所述T型滑孔内，所述T型滑块Ⅰ的两侧分别与对应的所述弹簧Ⅰ的另一端连接，所述防护杆的顶端固定连接有T型滑块Ⅱ，所述T型滑块Ⅱ滑动连接在所述T型滑槽内，所述T型滑块Ⅱ的两侧分别与对应的所述弹簧Ⅱ的另一端连接，所述梳刷机构设置在所述防护杆上。

优选的是，所述梳刷机构包括：
防静电壳体，所述防静电壳体固定连接在所述防护杆上，所述防静电壳体上阵列排布设置有多个防静电梳齿，所述防静电梳齿的末端一体设置有防刮球。
优选的是，所述毛发收集机构包括：
收纳盒，所述壳体的周壁上开设有连接口，所述壳体内固定连接有U型导向板，所述收纳盒穿设在所述连接口内，所述收纳盒的底部与所述U型导向板滑动连接，所述壳体的顶端开设有收纳口，所述收纳盒位于所述收纳口的下方,所述收纳盒的面板通过螺栓与所述壳体连接；

斜顶座，所述斜顶座的后端设置有多个T型卡槽，所述壳体的周壁上连接有多个T型卡条，所述T型卡条与所述T型卡槽卡合；
收卷组件，所述收卷组件设置在所述收纳盒内，所述收卷组件用于对掉落进入所述收纳盒内的大熊猫毛发进行保存；

检测驱动组件，所述检测驱动组件设置在所述防护笼内，所述检测驱动组件与所述收卷组件传动连接，所述检测驱动组件用于大熊猫取食时，驱动所述收卷组件进行收卷。

优选的是，所述收卷组件包括：
主动辊，所述主动辊转动连接在所述收纳盒内的一侧，所述主动辊连接有传动齿轮，所述传动齿轮位于所述收纳盒的外侧，所述传动齿轮与所述检测驱动组件传动连接；
从动辊，所述从动辊转动连接在所述收纳盒内的另一侧；
收集膜带，所述收集膜带缠绕设置在所述从动辊上，所述收集膜带的首端与所述主动辊粘接，所述收集膜带包括PE薄膜，所述PE薄膜上连接有硅胶薄膜，所述硅胶薄膜用于通过粘度对大熊猫的毛发进行粘附。
优选的是，所述检测驱动组件包括：
光幕传感器，所述光幕传感器的发射端固定连接在所述防护笼的面板上方，所述光幕传感器的接收端固定连接在所述防护笼的面板下方，所述光幕传感器用于检测大熊猫是否将手掌伸入防护笼内取食；

伺服电机，所述伺服电机固定连接在所述壳体内，所述伺服电机传动连接有驱动齿轮，所述驱动齿轮与所述传动齿轮啮合。

优选的是，所述唾液收集机构包括：
箱体，所述箱体连通设置在所述壳体内；
限位座，所述限位座固定连接在所述壳体的顶端，所述限位座位于所述防护笼的外侧，所述限位座的顶端开设有环形导流槽，所述限位座的周壁上开设有V型导流槽，所述V型导流槽的顶端与所述环形导流槽连通，所述V型导流槽的底端连通设置有导流管道，所述导流管道连通设置在所述箱体内；
限位柱，所述限位柱连接在所述限位座的顶端中间位置，所述限位柱上开设有多个限位口，所述限位口内铰接有限位爪，所述盐砖的底部开设有多个卡口，所述限位爪卡合在所述卡口内；

限位环，所述限位环与所述限位柱的周壁螺纹连接，所述限位环的内壁与所述限位爪抵靠；

伺服分度盘，所述伺服分度盘设置在所述箱体内，所述伺服分度盘上连接有环形支架，所述环形支架的底板上设置有多个压力传感器，所述环形支架上架设有多个试管，所述试管的底端与所述压力传感器抵靠，所述试管的顶端对应所述导流管道的末端设置，所述试管内设置有保存液。

优选的是，所述限位座与所述限位柱还连通设置有管路通道Ⅰ，所述盐砖的中间位置开设有管路通道Ⅱ，所述箱体内设置有蓄液箱和微型泵机，所述蓄液箱内存储有去离子水，所述微型泵机的输入端与所述蓄液箱连通，所述微型泵机的输出端连接有软管，所述软管间隙配合设置在所述管路通道Ⅰ、管路通道Ⅱ内，所述软管的中部与所述箱体的内壁固定连接。
本申请还公开了一种采用所述大熊猫非创伤性取样装置的取样方法，包括以下步骤：
S1.将壳体固定在大熊猫经常出没的地方；
S2.清理擦拭多个梳刷机构，并对防护笼以及壳体进行清理擦拭，随后清理并调试毛发收集机构；
S3.打磨去除盐砖表面的棱角，并将打磨后的盐砖连接在唾液收集机构上，随后对唾液收集机构进行清理和调试；
S4.将诱导大熊猫取食的食物放置在防护笼内的中间位置，随后工作人员撤离；
S5.待12小时-72小时后，工作人员对毛发收集机构的毛发收集情况和唾液收集机构的唾液收集情况进行查看；

S6.毛发收集机构收集到大熊猫的毛发样品或/和唾液收集机构收集到大熊猫的唾液样品时，工作人员将毛发样品或/和唾液样品取出保存，随后将大熊猫非创伤性取样装置撤离；
S7.毛发收集机构未收集到毛发样品且唾液收集机构未收集到唾液样品时，更换防护笼内诱导大熊猫取食的食物，并清理擦拭唾液收集机构上的盐砖，工作人员撤离后重复步骤S5，直至收集到大熊猫的毛发样品或/和唾液样品。
本发明的有益效果为：

本发明通过在防护笼内放置诱导大熊猫取食的食物，大熊猫取食时通过梳刷机构的梳刷，使得大熊猫自然脱离的毛发分离掉落，毛发收集机构对大熊猫分离掉落的毛发进行收集保存，得到大熊猫的毛发样品；并通过盐砖诱导大熊猫在唾液收集机构上进行舔食，通过唾液收集机构对大熊猫的唾液进行收集存储，得到大熊猫的唾液样品，实现了对大熊猫非创伤性取样。

本发明的其他特征和优点将在随后的说明书阐述，并且，部分地从说明书中变得显而易见，或者通过实施本发明实施例了解。本发明的目的和其他优点可通过在所写的说明书、权利要求书、以及附图中所特别指出的结构来实现和获得。

附图说明

为了更清楚地说明本发明实施例的技术方案，下面将对实施例中所需要使用的附图作简单地介绍，应当理解，以下附图仅示出了本发明的某些实施例，因此不应被看作是对范围的限定，对于本领域普通技术人员来讲，在不付出创造性劳动的前提下，还可以根据这些附图获得其他相关的附图。
图1为本申请的结构示意图；

图2为本申请的网状底板结构示意图；
图3为本申请的锚固螺栓结构示意图；
图4为本申请的防护笼结构示意图；
图5为本申请的下矩形框连接示意图；
图6为本申请的上矩形框连接示意图；
图7为本申请的梳刷机构结构示意图；
图8为本申请的壳体结构示意图；
图9为本申请的毛发收集机构连接示意图；
图10为本申请的斜顶座结构示意图；
图11为本申请的壳体内部结构示意图；
图12为本申请的收卷组件结构示意图；
图13为本申请的伺服电机连接示意图；
图14为本申请的限位座连接示意图；
图15为本申请的盐砖结构示意图；
图16为本申请的箱体内部结构示意图；

图中标记：壳体1，U型导向板11，收纳口12，T型卡条13，防护笼2，下矩形框21，固定柱22，T型滑孔23，卡块Ⅰ24，弹簧Ⅰ25，上矩形框26，盖板27，T型滑槽28，卡块Ⅱ29，弹簧Ⅱ210，防护杆211，T型滑块Ⅰ212，T型滑块Ⅱ213，梳刷机构3，防静电壳体31，防静电梳齿32，防刮球33，毛发收集机构4，收纳盒41，螺栓411，斜顶座42，T型卡槽43，收卷组件44，主动辊441，传动齿轮442，从动辊443，收集膜带444，检测驱动组件45，光幕传感器451，伺服电机452，驱动齿轮453，唾液收集机构5，箱体51，限位座52，环形导流槽53，V型导流槽54，导流管道55，限位柱56，限位爪57，盐砖58，卡口581，管路通道Ⅱ582，限位环59，伺服分度盘510，环形支架511，压力传感器512，试管513，管路通道Ⅰ514，蓄液箱515，微型泵机516，软管517，网状底板6，内螺纹筒61，锚固螺栓62，锚固杆63，倒三角块64。
具体实施方式

为使本发明实施例的目的、技术方案和优点更加清楚，下面将结合本发明实施例中的附图，对本发明实施例中的技术方案进行清楚、完整地描述，显然，所描述的实施例是本发明一部分实施例，而不是全部的实施例。通常在此处附图中描述和示出的本发明实施例的组件可以以各种不同的配置来布置和设计。因此，以下对在附图中提供的本发明的实施例的详细描述并非旨在限制要求保护的本发明的范围，而是仅仅表示本发明的选定实施例。基于本发明中的实施例，本领域普通技术人员在没有作出创造性劳动前提下所获得的所有其他实施例，都属于本发明保护的范围。
应注意到：相似的标号和字母在下面的附图中表示类似项，因此，一旦某一项在一个附图中被定义，则在随后的附图中不需要对其进行进一步定义和解释。同时，在本发明的描述中，术语“第一”、“第二”等仅用于区分描述，而不能理解为指示或暗示相对重要性。

实施例1：
如图1和图11所示，本实施例提供了一种大熊猫非创伤性取样装置，包括：

壳体1，所述壳体1的顶端固定连接有防护笼2，所述防护笼2内用于放置诱导大熊猫取食的食物；

多个梳刷机构3，所述梳刷机构3设置在所述防护笼2上，所述梳刷机构3用于对大熊猫的毛发进行梳刷，使得，大熊猫自然脱离的毛发分离掉落；

多个毛发收集机构4，所述毛发收集机构4连通设置在所述壳体1内，所述毛发收集机构4对应所述防护笼2设置，所述毛发收集机构4用于对大熊猫分离掉落的毛发进行收集；

唾液收集机构5，所述唾液收集机构5设置在所述壳体1上，所述唾液收集机构5上连接有盐砖58，所述盐砖58用于供大熊猫舔食，使得，大熊猫舔食所述盐砖58时，所述唾液收集机构5对大熊猫的唾液进行收集。

可以理解的是，获取大熊猫的唾液或/和毛发时，将壳体1固定设置在大熊猫出没的地方，随后清理擦拭多个梳刷机构3，并对防护笼2以及壳体1进行清理擦拭，避免灰尘或渣滓对毛发样品造成污染，随后清理并调试毛发收集机构4，保障毛发收集机构4对毛发的收集效果，打磨去除盐砖58表面的棱角后，将打磨后的盐砖58连接在唾液收集机构5上，随后对唾液收集机构5进行清理和调试，再将诱导大熊猫取食的食物放置在防护笼2内的中间位置后，工作人员撤离；大熊猫将手掌伸入防护笼2内取食食物时，大熊猫的毛发与梳刷机构3接触时，梳刷机构3对大熊猫的毛发进行逆向梳刷，使得，大熊猫自然脱离的毛发分离掉落，大熊猫分离掉落的毛发进入毛发收集机构4，通过毛发收集机构4对大熊猫的毛发进行收集保存，得到大熊猫的毛发样品，大熊猫将食物取出防护笼2外时，梳刷机构3对大熊猫的毛发进行顺向梳刷，将大熊猫的毛发梳刷平整；谨慎的大熊猫会不愿取食防护笼2内的食物，从而无法获取大熊猫的毛发样品，但是大熊猫的常规食物中缺乏盐分，从而有着补充盐分的需求，因此通过在唾液收集机构5上连接盐砖58，通过盐砖58诱导大熊猫在唾液收集机构5上进行舔食，盐砖58具有促进唾液分泌的作用，并且盐分不会影响唾液中的遗传信息DNA，当大熊猫舔食盐砖58时，大熊猫的唾液滴落在唾液收集机构5上，通过唾液收集机构5对大熊猫的唾液进行收集存储，得到大熊猫的唾液样品；待工作人员取出大熊猫的毛发样品或/和唾液样品后，将大熊猫非创伤性取样装置撤离，并通过大熊猫的毛发样品或/和唾液样品提取得到大熊猫的遗传信息DNA；在这种技术方案中，通过在防护笼2内放置诱导大熊猫取食的食物，大熊猫取食时通过梳刷机构3的梳刷，使得大熊猫自然脱离的毛发分离掉落，毛发收集机构4对大熊猫分离掉落的毛发进行收集保存，得到大熊猫的毛发样品；并通过盐砖58诱导大熊猫在唾液收集机构5上进行舔食，通过唾液收集机构5对大熊猫的唾液进行收集存储，得到大熊猫的唾液样品，实现了对大熊猫非创伤性取样。

如图2-图3所示，还包括网状底板6，所述壳体1固定连接在所述网状底板6上的中间位置，所述网状底板6用于大熊猫踩踏，所述网状底板6上连通设置有多个内螺纹筒61，所述内螺纹筒61螺纹连接有锚固螺栓62，所述锚固螺栓62的末端一体设置有锚固杆63，所述锚固杆63的周壁上一体设置有多个倒三角块64。

可以理解的是，壳体1固定设置在大熊猫出没的地方，存在被大熊猫推到的风险，因此，将壳体1固定连接在网状底板6上的中间位置，大熊猫靠近壳体1时，必定位于网状底板6之上，通过壳体1与网状底板6的连接防止壳体1被大熊猫推到，同时网状底板6的网状结构，能够与环境更好结合，降低大熊猫的戒备；网状底板6设置在大熊猫出没的地方后，将锚固杆63穿设进入内螺纹筒61后，将锚固杆63嵌入地面内，随后将锚固螺栓62进行顺时针拧动，将锚固螺栓62与内螺纹筒61进行螺纹连接，锚固螺栓62顺时针拧动时，锚固杆63在地面内同步转动，使得多个倒三角块64转动后嵌入土壤内锚固，以此加强网状底板6与地面的连接强度。

如图4-图6所示，所述防护笼2包括：
下矩形框21，所述下矩形框21固定连接在所述壳体1上，所述下矩形框21的顶端固定连接有多个固定柱22，所述下矩形框21的顶端开设有多个T型滑孔23，所述T型滑孔23位于相邻的两个所述固定柱22之间；
多个卡块Ⅰ24，多个所述卡块Ⅰ24对称的固定连接在所述T型滑孔23内，所述卡块Ⅰ24的两端分别连接有弹簧Ⅰ25的一端；
上矩形框26，所述上矩形框26固定连接在多个所述固定柱22上，所述上矩形框26的顶端连接有盖板27，所述上矩形框26的底端开设有多个T型滑槽28，所述T型滑槽28对应所述T型滑孔23设置；
多个卡块Ⅱ29，多个所述卡块Ⅱ29对称的固定连接在所述T型滑槽28内，所述卡块Ⅱ29的两端分别连接有弹簧Ⅱ210的一端；
多个防护杆211，所述防护杆211的底端固定连接有T型滑块Ⅰ212，所述T型滑块Ⅰ212滑动连接在所述T型滑孔23内，所述T型滑块Ⅰ212的两侧分别与对应的所述弹簧Ⅰ25的另一端连接，所述防护杆211的顶端固定连接有T型滑块Ⅱ213，所述T型滑块Ⅱ213滑动连接在所述T型滑槽28内，所述T型滑块Ⅱ213的两侧分别与对应的所述弹簧Ⅱ210的另一端连接，所述梳刷机构3设置在所述防护杆211上。

可以理解的是，防护笼2的间隙较小时，大熊猫的手掌无法伸入防护笼2内拿取食物，防护笼2的间隙较大时，梳刷机构3无法对大熊猫的毛发进行有效梳刷；因此，在下矩形框21与上矩形框26之间滑动连接多个防护杆211，通过卡块Ⅰ24限制防护杆211底端的滑动范围，通过卡块Ⅱ29限制防护杆211顶端的滑动范围，并通过弹簧Ⅰ25对防护杆211的底端提供弹性支撑，通过弹簧Ⅱ210对防护杆211的顶端提供弹性支撑，梳刷机构3设置在防护杆211上；当大熊猫的手掌伸入防护笼2内拿取食物时，梳刷机构3与大熊猫的毛发直接接触，随大熊猫的手掌的伸入，位于大熊猫手臂两侧的防护杆211沿T型滑孔23、T型滑槽28滑动，使得两个防护杆211之间的间隙增大，便于大熊猫拿取食物，并且通过弹簧Ⅰ25、弹簧Ⅱ210向防护杆211施加的拉力和推力，使得梳刷机构3与大熊猫的手臂紧密抵靠，以此保障梳刷机构3的梳刷效果，大熊猫拿取食物后，通过弹簧Ⅰ25、弹簧Ⅱ210驱动防护杆211进行复位。

如图7所示，所述梳刷机构3包括：
防静电壳体31，所述防静电壳体31固定连接在所述防护杆211上，所述防静电壳体31上阵列排布设置有多个防静电梳齿32，所述防静电梳齿32的末端一体设置有防刮球33。

可以理解的是，通过防静电壳体31避免大熊猫的毛发吸附在防护杆211上，通过多个防静电梳齿32对大熊猫的毛发进行梳刷，同时能够避免梳刷过程中生成静电，以此保障大熊猫分离掉落的毛发，能够顺利的掉落进入毛发收集机构4内进行收集保存，而防静电梳齿32末端一体设置的防刮球33，能够避免防静电梳齿32的末端对大熊猫造成刮擦伤害。
如图8-图11所示，所述毛发收集机构4包括：
收纳盒41，所述壳体1的周壁上开设有连接口，所述壳体1内固定连接有U型导向板11，所述收纳盒41穿设在所述连接口内，所述收纳盒41的底部与所述U型导向板11滑动连接，所述壳体1的顶端开设有收纳口12，所述收纳盒41位于所述收纳口12的下方,所述收纳盒41的面板通过螺栓411与所述壳体1连接；

斜顶座42，所述斜顶座42的后端设置有多个T型卡槽43，所述壳体1的周壁上连接有多个T型卡条13，所述T型卡条13与所述T型卡槽43卡合；
收卷组件44，所述收卷组件44设置在所述收纳盒41内，所述收卷组件44用于对掉落进入所述收纳盒41内的大熊猫毛发进行保存；

检测驱动组件45，所述检测驱动组件45设置在所述防护笼2内，所述检测驱动组件45与所述收卷组件44传动连接，所述检测驱动组件45用于大熊猫取食时，驱动所述收卷组件44进行收卷。

可以理解的是，大熊猫的手掌伸入防护笼2内拿取食物时，梳刷机构3对大熊猫的毛发进行逆向梳刷，使得，大熊猫自然脱离的毛发分离掉落，分离掉落的毛发由收纳口12掉落进入收卷组件44上，检测驱动组件45检测到大熊猫的手掌伸入防护笼2内时，驱动收卷组件44进行收卷，通过收卷组件44对掉落进入收纳盒41内的大熊猫毛发进行保存；更换收卷组件44或收取毛发样品时，将斜顶座42与壳体1的连接进行拆卸，随后将收纳盒41面板上连接的螺栓411进行拆卸，再将收纳盒41由连接口内取出，使得收卷组件44与检测驱动组件45的连接分离；更换收卷组件44或收取毛发样品后，将收纳盒41由连接口插入，通过螺栓411将收纳盒41的面板与壳体1进行连接，限制收纳盒41的前后活动位置，通过U型导向板11限制收纳盒41的左右活动位置，收纳盒41连接到位时收卷组件44与检测驱动组件45进行连接，随后通过T型卡槽43与T型卡条13的配合，将斜顶座42连与壳体1进行连接，通过斜顶座42对收纳盒41进行防护，避免大熊猫损坏收纳盒41或/和收卷组件44，并且斜顶座42便于大熊猫踩踏后获取防护笼2内的食物，或便于大熊猫倚靠食用食物。
如图12所示，所述收卷组件44包括：
主动辊441，所述主动辊441转动连接在所述收纳盒41内的一侧，所述主动辊441连接有传动齿轮442，所述传动齿轮442位于所述收纳盒41的外侧，所述传动齿轮442与所述检测驱动组件45传动连接；
从动辊443，所述从动辊443转动连接在所述收纳盒41内的另一侧；
收集膜带444，所述收集膜带444缠绕设置在所述从动辊443上，所述收集膜带444的首端与所述主动辊441粘接，所述收集膜带444包括PE薄膜，所述PE薄膜上连接有硅胶薄膜，所述硅胶薄膜用于通过粘度对大熊猫的毛发进行粘附。

可以理解的是，大熊猫自然脱离的毛发分离掉落后，由收纳口12掉落至收集膜带444的硅胶薄膜上，通过硅胶薄膜的粘度对大熊猫的毛发进行粘附，避免大熊猫的毛发脱离，检测驱动组件45检测到大熊猫的手掌伸入防护笼2内时，驱动传动齿轮442带动主动辊441进行转动，使得粘附有大熊猫毛发的收集膜带444收卷至主动辊441上，并且收集膜带444收卷至主动辊441上后，硅胶薄膜与PE薄膜进行抵靠接触，从而将大熊猫的毛发封闭保存，取出大熊猫的毛发样品时，将收纳盒41由连接口内取出，随后将收集膜带444由主动辊441和从动辊443上拆卸下来，再将大熊猫的毛发样品由硅胶薄膜上取下后收集保存。
如图5-图6和图13所示，所述检测驱动组件45包括：
光幕传感器451，所述光幕传感器451的发射端固定连接在所述防护笼2的面板上方，所述光幕传感器451的接收端固定连接在所述防护笼2的面板下方，所述光幕传感器451用于检测大熊猫是否将手掌伸入防护笼2内取食；

伺服电机452，所述伺服电机452固定连接在所述壳体1内，所述伺服电机452传动连接有驱动齿轮453，所述驱动齿轮453与所述传动齿轮442啮合。

需要说明的是，所示壳体1内设置有控制器，所述控制包括采集模块、存储模块和处理模块，所述采集模块与光幕传感器451连接，所述存储模块用于存储配置参数，所述处理模块与伺服电机452连接，所述壳体1内还设置有蓄电池，所述蓄电池用于电源供给。

可以理解的是，大熊猫的手掌伸入防护笼2内时，将光幕传感器451的部分光幕屏蔽阻断，采集模块采集到光幕传感器451的触发信号，并将触发信号传输至处理模块，处理模块接收触发信号后驱动伺服电机452转动设定的圈数，从而伺服电机452通过驱动齿轮453驱动传动齿轮442进行转动，使得主动辊441对收集膜带444进行收卷，以此对大熊猫毛发进行保存。

如图14-图16和图9所示，所述唾液收集机构5包括：
箱体51，所述箱体51连通设置在所述壳体1内；
限位座52，所述限位座52固定连接在所述壳体1的顶端，所述限位座52位于所述防护笼2的外侧，所述限位座52的顶端开设有环形导流槽53，所述限位座52的周壁上开设有V型导流槽54，所述V型导流槽54的顶端与所述环形导流槽53连通，所述V型导流槽54的底端连通设置有导流管道55，所述导流管道55连通设置在所述箱体51内；
限位柱56，所述限位柱56连接在所述限位座52的顶端中间位置，所述限位柱56上开设有多个限位口，所述限位口内铰接有限位爪57，所述盐砖58的底部开设有多个卡口581，所述限位爪57卡合在所述卡口581内；

限位环59，所述限位环59与所述限位柱56的周壁螺纹连接，所述限位环59的内壁与所述限位爪57抵靠；

伺服分度盘510，所述伺服分度盘510设置在所述箱体51内，所述伺服分度盘510上连接有环形支架511，所述环形支架511的底板上设置有多个压力传感器512，所述环形支架511上架设有多个试管513，所述试管513的底端与所述压力传感器512抵靠，所述试管513的顶端对应所述导流管道55的末端设置，所述试管513内设置有保存液。

可以理解的是，打磨去除盐砖58表面的棱角后，将盐砖58放置在限位柱56上，并将多个限位爪57卡合进入盐砖58上的卡口581内，随后将限位环59与限位柱56的周壁进行螺纹连接，通过限位环59限制多个限位爪57的活动位置，从而将盐砖58固定在限位柱56上，随后将盛放有保存液的多个试管513分别架设在环形支架511上，且试管513的底端与压力传感器512抵靠；当大熊猫舔食盐砖58时，大熊猫滴落的唾液流入环形导流槽53内，环形导流槽53引导唾液流入V型导流槽54，V型导流槽54将唾液汇聚后，再由导流管道55引导唾液流入试管513内，通过试管513内的保存液对大熊猫的唾液进行保存；当压力传感器512检测到试管513的总重量达到设定值时，伺服分度盘510带动环形支架511转动设定角度，使得下一未收集唾液的试管513与导流管道55相对应，未收集唾液的试管513对唾液继续进行采集，多个压力传感器512测量的重量值均达到设定值时，伺服分度盘510停止转动，避免大熊猫的唾液样品混合污染，以此实现对大熊猫唾液的采集。

需要说明的是，伺服分度盘510与处理模块连接，多个压力传感器512与采集模块连接，压力传感器512测量的参数阀值，存储在存储模块内。
如图14-图16所示，所述限位座52与所述限位柱56还连通设置有管路通道Ⅰ514，所述盐砖58的中间位置开设有管路通道Ⅱ582，所述箱体51内设置有蓄液箱515和微型泵机516，所述蓄液箱515内存储有去离子水，所述微型泵机516的输入端与所述蓄液箱515连通，所述微型泵机516的输出端连接有软管517，所述软管517间隙配合设置在所述管路通道Ⅰ514、管路通道Ⅱ582内，所述软管517的中部与所述箱体51的内壁固定连接。

可以理解的是，大熊猫舔食盐砖58后，唾液会蓄积残留在环形导流槽53和V型导流槽54内，使得进入试管513内的唾液量无法达到需求；因此，在箱体51内设置蓄液箱515和微型泵机516，微型泵机516的输入端与蓄液箱515连通，微型泵机516的输出端连接软管517，软管517穿设在管路通道Ⅰ514、管路通道Ⅱ582内，存储模块内存储有压力传感器512测量的第一参数阀值和第二参数阀值，微型泵机516与处理模块连接，当唾液流入试管513内达到压力传感器512测量的第一参数阀值时，处理模块控制微型泵机516启动设定时长，微型泵机516将蓄液箱515内存储的去离子水输送至软管517，软管517内的去离子水流出至盐砖58的表面，对盐砖58冲洗后进入环形导流槽53内进行冲洗，去离子水再由环形导流槽53进入V型导流槽54内进行冲洗，随后由导流管道55流入试管513内，去离子水将留在环形导流槽53和V型导流槽54内的唾液，冲洗进入试管513内后，使得压力传感器512测量的重量达到第二参数阀值，使得伺服分度盘510带动环形支架511转动设定角度，下一未收集唾液的试管513与导流管道55相对应，未收集唾液的试管513对唾液继续进行采集，多个压力传感器512测量的重量值均达到第二参数阀值时，伺服分度盘510停止转动，微型泵机516停止启动。

实施例2：
本申请还公开了一种采用上述实施例所述的大熊猫非创伤性取样装置的取样方法，包括以下步骤：
S1.将壳体1固定在大熊猫经常出没的地方；
S2.清理擦拭多个梳刷机构3，并对防护笼2以及壳体1进行清理擦拭，随后清理并调试毛发收集机构4；
S3.打磨去除盐砖58表面的棱角，并将打磨后的盐砖58连接在唾液收集机构5上，随后对唾液收集机构5进行清理和调试；
S4.将诱导大熊猫取食的食物放置在防护笼2内的中间位置，随后工作人员撤离；
S5.待12小时-72小时后，工作人员对毛发收集机构4的毛发收集情况和唾液收集机构5的唾液收集情况进行查看；

S6.毛发收集机构4收集到大熊猫的毛发样品或/和唾液收集机构5收集到大熊猫的唾液样品时，工作人员将毛发样品或/和唾液样品取出保存，随后将大熊猫非创伤性取样装置撤离；
S7.毛发收集机构4未收集到毛发样品且唾液收集机构5未收集到唾液样品时，更换防护笼2内诱导大熊猫取食的食物，并清理擦拭唾液收集机构5上的盐砖58，工作人员撤离后重复步骤S5，直至收集到大熊猫的毛发样品或/和唾液样品。
以上所述仅为本发明的优选实施例而已，并不用于限制本发明，对于本领域的技术人员来说，本发明可以有各种更改和变化。凡在本发明的精神和原则之内，所作的任何修改、等同替换、改进等，均应包含在本发明的保护范围之内。

以上所述，仅为本发明的具体实施方式，但本发明的保护范围并不局限于此，任何熟悉本技术领域的技术人员在本发明揭露的技术范围内，可轻易想到变化或替换，都应涵盖在本发明的保护范围之内。因此，本发明的保护范围应以权利要求的保护范围为准。
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